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简体中文

OA-EDGE T

为确保本产品正常工作，使用本产品前请仔细阅读本操作手册。
未遵守本操作手册规定可能导致工作异常，并可能引起严重的人身伤害甚至致命事故。上述图标的含义如下。请首先理
解以下内容，然后再阅读本操作手册其他内容。

警告

注意

忽略此警告事项可能引起工作异常，进而引起致死或严重人身伤害事故。 

忽略此注意事项可能引起工作异常，进而引起人身伤害或物体损坏事故。

此图标指示部分需要特别注意。

如果产品上显示此图标，需要参照操作手册核查。

依据 EN16005 要求设置。

注意

注意
1. 此感应器为安装在门上的非接触式开关，用在自动旋转门上。
2. 设置感应器的探测区域时，请确保安装场地周围无物体移动。
3. 开启电源前，请检查接线，以免连接感应器的设备损坏或出现功能故障。
4. 仅可使用随附的操作手册中指定的感应器。
5. 请务必遵循感应器安装国的本地法律和标准，安装和调整感应器。
6. 离开安装场地之前，请确认感应器正常工作，并指导建筑业主/运营人员如何正确操作门和感应器。
7. 感应器设置仅可由安装人员或服务工程师负责更改。进行更改时，应将更改后的设置和更改日期记录在门上的维

护日志簿上。

警告

触电危险
请勿清洗、拆卸、重装或维修感应器，否则可能导致触电或设备故障。

注意 以下条件下不宜安装传感器：
 - 门周围存在雾气或排气口。
 - 探测区域附近存在移动或发光物体。 
 - 地板反射率过高或门周围存在高反射率物体。

 - 地板潮湿。
 - 地板为格栅状。

规格
型号
外壳颜色
安装高度 
探测区域
探测方法
最小配置
最大配置

电源 * 

功耗

LED 指示灯
测试输出

安全/测试输出 1
安全/测试输出 2

下倾角调整

：OA-EDGE T
：银色/黑色
：1.5 至 3.0m 
：参见探测区域
：三角剖分

：0° 至 +25°

：12 至 24VAC ±10% (50 / 60 Hz)
 12 至 30VDC ±10%
：最小配置下为 < 1.3W(< 2VAC)
 最大配置下为 < 3.5W (< 4.5VAC)
：参见下表
：光耦合器 10 - 30VDC
 电流 / 最大 6mA
：C 型继电器
 电压 / 42VDC
 电流 / 最大 0.3A（电阻负荷）
 输出：参见安装
 章节 3.接线

：1 主模块 + 1 LED 模块
：4 感应器模块 + 2 LED 模块

噪声等级
输出保持时间
响应时间
工作温度
工作湿度

类别
性能水平
ESPE

：<70dBA
：约 0.5 s
：<75ms
：-20 至 +55°C（-4 至 131°F）
：80% 以下
：IP54
：2 (EN ISO13849-1 : 2008)
：d (EN ISO13849-1 : 2008)
：Type 2 

IP 等级

*： 感应器必须连接到配有 SELV 电路的门系统。
电源线的过电流保护值必须低于 2A。

将感应器安装在 1.8m 至 2.5m 处。
LED 指示灯

状态 感应器模块指示灯

待机
开门侧探测（输出 1）
闭门侧探测（输出 2）

未完成初始化
学习

未完成学习
饱和

感应器故障
通信错误

绿色常亮
红色常亮
橙色常亮

红绿交替闪烁
黄色闪烁

黄红交替闪烁
红色缓慢闪烁
红色快速闪烁

橙色双闪

注意 本手册提供的规格可出于改进需要更改，恕不另行通知。

外部尺寸和部件名称

X = 最低 340mm

单位：mm

(1) 外壳
(2) 前盖
(3) 固定夹
(4) LED 模块
(5) 垫片
(6) 端盖
(7) 电源接头
(8) 通信接头
(9) LED 指示灯
(10) DIP 开关 A
(11) DIP 开关 B
(12) 功能开关
(13) 角度调整螺丝

感应器模块
主模块

从模块

50.7

44
.3

LED 模块指示灯
呈现的颜色取决于输出
状态。

安全/测试输出 1
关：绿色常亮
开：红色常亮

安全/测试输出 2
关：绿色常亮

开：橙色常亮

符合的标准
及 EC 符合性声明摘录
EN 16005:2012 第 4.6.8 节及附录 C EN 12978:2003 +A1:2009
机械指令 2006/42/EC EMC 指令 2004/108/EC EN ISO 13849-1:2008
EN ISO 13849-2:2012 EN 61496-3:2001 条款 43.5 及 5.4.7.3
EN 61000-6-2:2005 EN 61000-6-3:2007 +A1:2011
认证机构 0044： TÜV NORD CERT GmbH Langemarckstr.20 45141 Essen Germany 

EC-type examination certificate No. 44 205 13 417493-002

技术文档请按制造商地址联系厂商

A. Maekawa
总经理
OPTEX CO., LTD.
质控部

探测区域
2200mm 处的探测面积：深度 140 x 宽度 870

EN 16005 要求的测试条件 探测物体：EN 16005 CA 参考机构 

2200mm 处的发射面积：深度 140 X 宽度 440

注意 实际探测区域可能会因环境光线、物体或地板颜色/材料以及物体进入速度而缩小。

建议安装位置

前边缘

W = 门宽
h = 安装高度
d1 = 检测区域宽度 
d2 = 从前边缘到感应器模块的距离
d3 = 感应器模块间距 
n = 感应器模块数量

EN 16005 CA 
参考机构

单位：mm

注意 调小区域深度角，增大非探测区或将感应器移离前边缘（参见图中 d2），从而优化感应器性能。
对于安装高度 <1900mm 的情形，为了符合法规要求，必须额外加装一个模块。

安装

安装外壳
1. 从外壳内取出感应器模块。
2. 如果外壳长度超出门款，则将其截短。确保不会刮碰前盖。
3. 将外壳固定在预定安装位置，相对门边缘留 20mm 空隙以安装端盖。
4. 如有必要，钻两个安装孔 ø3.4mm 并固定外壳。
5. 在门扇两面安装感应器时，必须钻一个 ø12mm 的接线孔以连接各感应器模块。（参见章节 3.接线）

银色螺丝

黑色螺丝（小）

最低 20mm

注意 确认固定夹和安装螺丝之间无间隙。
钻孔时，确保不会刮碰外壳。

插入感应器模块
标有“Tx”字样的透镜必须布置在对应的门边缘上。
关于感应器模块的位置，请参阅探测区域部分。感应器模块可如图示反向插入。为此，拆开固定夹并将
感应器模块旋转 180°，然后重新装好固定夹。

注意 务必采用固定夹将感应器模块牢牢固定。

EN16005

EN16005



}

}
}
}

B1
B2
B3
B4

A1

A4
A5
A6
A7
A8

A3
A2

-

安装

接线
按如下所示，完成门控制器接线。

电源线 通信电缆

从模块 从模块 
LED 
模块

LED 
模块 从模块 主模块 *

门控制器门

注意 * 如果门扇上安装了多个主模块，请确保仅有一根电源线连接到操作终端，否则无法完成初始化。 
所有其他主模块将自动用作从模块。

每个模块配有三个通信接头。
请根据您的安装场地选用最便捷的接头。

注意 一个主模块上最多可连接三个感应器模块。

连接主模块的电源
接头

电源
12 至 24VAC ±10%, 12 至 30VDC ±10% 

安全/测试输出 2
C 型继电器
反向脉冲（闭门侧）
安全/测试输出 1

C 型继电器
停止脉冲（开门侧）
测试输出

光耦合器/电压：10 至 30VDC

1.白色
2. 棕色
3. 绿色
4. 黄色
5. 灰色
6. 粉色
7. 蓝色
8.红色
9. 黑色
10. 紫色

注意 不需要测试输入时，请将 DIP 开关 A7 设为关。

警告

触电危险
开始此程序之前，确保电源已关闭。 
穿孔布线时，请勿撕开屏蔽层，否则可能导致触电或感应器故障停机。

插入 LED 模块
将 LED 模块的通信电缆连接到主模块或从模块。
将垫片装在端盖侧。如下所示，将 LED 模块插入外壳中。
LED 模块可插入外壳两侧。

接主/从模块
注意

关于 LED 状态，
请参阅规格部分

装上前盖
完成“调整”后，装上前盖和端盖。

调整

DIP 开关设置
每个主模块都配有 DIP 开关 A 和 B，每个从模块都只配有 DIP 开关B。仅与门控制器连接的主模块的 DIP 开关 A 会
应用，并将相关设置自动推送至所有连接的主/从设备。

DIP 开关 A DIP 开关 B
非探测区 (B)
区域宽度
自监控
安装侧（输出选择）

非探测区 (A)
频率
抗干扰
静止物体感应定时器
留作备用
测试输出
测试输入延迟

注意 仅在正确初始化感应器的情况下，才能确保 
DIP 开关正常工作（请参见章节2. 功能开关）

开 开

1-1. 设置非探测区
非探测区是从地板到感应器探测起始位置间的测得高度区间。
此区间可通过与 DIP 开关 A1 和 B1 组合设置。
[非探测区值] = [DIP 开关 A1 值] + [DIP 开关 B1 值]

侧面视图

非探测区

DIP 开关 A1 DIP 开关 B1 非探测区

关：“15cm"

关：“15cm"

开：“35cm"

开：“35cm"

关：“+0cm”

开：“+10cm”

关：“+0cm”

开：“+10cm”

注意
此数值可作为 1.8 至 2.5m 
安装高度下的参考值。

注意

注意

1-2. 设置频率
在双向旋转门扇上安装感应器时，请确保各感应器所用频率设置不同。

1-3. 设置抗干扰
当感应器自动操作（误操作）时，请将 DIP 开关 A3 设为“开”。

1-4. 设置静止物体感应计时器
静止物体感应计时器可通过 DIP 开关 A4 进行设置。

当 DIP 开关 A3 设为“开”时，实际探测区域可能要比关闭抗干扰时小。

设置 2设置 1

开关

抗干扰开抗干扰关

开关

60s

开关
如果物体在探测区域停留的时间超过设定值，LED 指示灯可能会红色快
速闪烁。这种情况并不属于感应器故障。移开物体后，LED 指示灯仍为
绿色常亮。

1-5. 设置测试输入和测试输入延迟时间
根据门控制器说明设置 DIP 开关 A7 和 A8。

测试输入和安全/测试输出时程表

测试输出
（来自门控制器）

安全/测试输出
（接门控制器）

* 测试输入延迟时间为从测试输入至安全测试/输出所需的时间。

高
关

低
开
开门

关闭
开门

关闭

常开

常闭

探测 测试输出

* 测试输入延迟时间 (=t2)
10ms 20ms

关 开

1-6. 设置区域宽度
所需的探测区域较小时，请将 DIP 开关 B2 设
为“2 点”。 

4 点

关

2 点

开

1-7. 设置自监控
启用

关

禁用

开
将 DIP 开关 B3 设为“启用”。

1-8. 设置安装侧（输出选择）

根据您所选的感应器位置，输出和 LED 指示灯的功能如下：

DIP 开关 B4 输出

关： “开门侧
（输出 1）”

关： “开门侧
（输出 1）”

安全/测试输出 1
（停止脉冲）

安全/测试输出 2
（反向脉冲）

LED 指示灯

红色常亮
（探测）
橙色常亮
（探测）

仅主模块配备功能开关。连接门控制器的主模块功能开关仅用于将相关设置推送到所有所连感应器模块。

注意 务必在门处在全闭位置时使用功能开关。
2-1. 初始化和学习

初始化：
首次通电或更改了 DIP 开关设置时，必须要进行初始化。
按住功能开关 2 秒以上，开始完成感应器配置。
学习：
在初始化或更改设置后，务必按住功能开关 2 秒以内，进行学习循环。

功能开关

对应动作 主电源 DIP 开关设置更改
初始化
按住功能开关 2 秒以上 红绿交替闪烁

学习
按住功能开关 2 秒以内

先熄灭，然后开始绿色闪烁，
以指示所连感应器模块的数量

黄红交替闪烁

黄色闪烁
绿色常亮

LED
 

指
示
灯

注意 在感应器学习循环期间，请勿进入探测区域。

区域深度角调整
必须调整各感应器模块的角度，以确保门扇在接触到障碍物之前停止。调整
好区域角度之后，开始进行章节2. 功能开关 所述的学习过程。

调整之后，检查探测区域。

可调角度：0° 至 +25°

角度调整螺丝

检查
根据下表检查工作情况。

刚刚学习后，门运动情况可能不稳定。经过几次开闭之后，该运动即可趋于稳定。
始终要对探测区域进行行进测试，以确保感应器正常工作。

注意

进入 电源关闭 探测区域之外 进入开门侧探测
区域

进入闭门侧探测
区域

状态
LED 指示灯

安全/测试输出 1
（停止脉冲）

安全/测试输出 2
（反向脉冲）

熄灯 绿色常亮
待机

红色常亮
探测激活

橙色常亮
探测激活

通知建筑业主/运营人员以下事项 

警告
1. 始终保持前盖洁净。变脏时请用湿布擦拭。（请勿使用任何清洁剂或溶剂清洁。）
2. 请勿用水清洗传感器。
3. 请勿自行拆卸、重装或维修感应器，否则可能会导致触电。
4. 探测区域内没有任何物体的情况下 LED 指示灯却红色快速闪烁时，请与安装人员或服务工程师联系。
5. 更改设置前请务必联系安装人员或服务工程师。
6. 切勿在前盖上涂漆。

注意 1. 通电之后，等待 10 秒，然后行进测试探测区域，确认感应器正常工作。
2. 请勿在检测区内放置任何移动或发光物体。（如植物、灯具等）

故障排除
问题 可能的原因 可能的应对措施

未完成初始化
（红绿交替闪烁）

感应器无效

未完成初始化
（红绿连续闪烁）

未完成学习
（黄红交替闪烁）
学习未启动
（橙色双闪）
感应器自行工作。
（重影）或未完成学习。
（黄红交替连续闪烁）

感应器自行工作。
（重影）
感应器虽安装前盖，却无法
发挥其功能。

感应器工作与门扇运动
脱钩。

电源电压错误
接线错误或连接故障
未进行初始化。

设为规定电压值。
检查接线和接头。

将抗干扰功能（DIP 开关 A3）设为“开”。

检查模块角度。

重新装上前盖。

也可扩展探测区。

按住功能开关 2 秒以上以进行初始化。

仅将电源线连接至一个主模块。

按住功能开关 2 秒以内，以进行学习。

检查通信线缆或更换线缆。

移除物体。

设为不同频率。（DIP 开关 A2）

调整模块位置、调整角度或调整区域宽度
（DIP 开关 B2）。

安装在无水滴滴落的位置。

用一块湿布擦拭前盖。
（切勿使用清洁剂或溶剂。）

请检查接线或安装侧设置。
（DIP 开关 B4）

DIP 开关设置已更改。
通过电源线连接了 2 个以上主模块。

未进行初始化。

通信错误

探测区域内存在移动或发光物体。（多余的植
物、灯具等）

地板图案不平整，或门扇运动不规则。

双向旋转门扇应用采用了同一频率设置。

模块相互影响。
信号饱和。

前盖上有水滴。

已更改模块角度。
前盖不够洁净。

连接错误或安装侧设置错误。
前盖受到刮碰

探测区域内无任何物体的
情况下，仍为关门或闭门
状态。

请联系您的安装人员或服务工程师。

请检查通信线缆。

调整模块位置、调整角度或调整区域宽度
（DIP 开关 B2）。
按住功能开关 2 秒以内，以进行学习。也可扩大非探
测区范围。

用一块湿布擦拭前盖。
（切勿使用清洁剂或溶剂。）

按住功能开关 2 秒以内，以进行学习。也可更改静止
物体感应定时器设置。
（DIP 开关 A4）

通信错误。（橙色双闪）

感应器故障。（红色快速闪烁）

静止物体的感应定时器设为无限大，而探测区
域又突然变化。

信号饱和。（红色缓慢闪烁）

感应器受地板颜色干扰。

前盖内侧或外侧不洁净。

制造商
OPTEX CO.,LTD.
5-8-12 Ogoto Otsu 520-0101, Japan
TEL.: +81(0)77 579 8700 
FAX.: +81(0)77 579 7030
WEBSITE: www.optex.co.jp
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奥泰斯电子（东莞）有限公司
地址：广东省东莞市黄江镇板湖
聚富路2号
TEL : 0769-83365026 
FAX : 0769-83365027
网址：www.optexchina.com

奥泰斯电子（东莞）有限公司上海分公司
地址：上海市徐汇区天钥桥路325号嘉汇
国际广场A东2812室
TEL : 021-34600672 
FAX : 021-34600675
网址：www.optexchina.com


