
 

 

 

 

AV-01采用先进的微处理器技术，是一款智能振动探测器。其灵敏度设定是通过“ AI灵

敏度模式”人为学习振动信号幅度+次数或“正常灵敏度模式”VR调节+开关脉冲计数

决定：探测器可分析并量化探测区域的振动信号基准线，当探测到超出既定基准线时，

即探测器会报警。 
 
安装方法                                                                       

1. 拆除探测器外包装，取出三枚螺丝钉及橡胶密扣圈。 

2. 从左或右底面合壳缝隙搬开，卸下前盖。 

3. 从底座上小心地取下电路板。 

4. 确定安装位置，并保证安装表面清洁并平整。 

5. 将底座移至安装区域，标记出想要固定的孔。借用标记，用两枚平头自攻螺丝固定

底座（必须确保底座紧贴安装表面）。 

6. 小心的将电路板卡回底座上。 

7. 按照电路接线图进行接线操作。注意，电线穿上橡胶密扣圈并确保探测器是断电的

情况下接线。 

8. 在面盖的一端预引线位破开并装上橡胶密扣圈。 

9. 根据安装环境按下面调试指南将产品已调试至适当的程度。盖上探测器面盖，紧固圆

头螺丝和螺丝塑胶盖。再次检查探测器对设定防区的冲击反应。 
 

检测范围                                                                   
 
表面类型 可测半径 表面类型 可测半径 

混凝土 1.5m 钢铁 3.0m 

砖墙 2.5m UPVC胶合板 2.25m 

煤焦沥青 1.5m 木材 3.5m 

* 以上数据仅供参考 

 

强力攻击探测器                                                          
AV-01可针对单一的重击、暴击等情况进行报警输出。当一次剧烈振动达到报警阀值

时，探测器输出报警信息，并不以脉冲计数作为参考标准。 
 

调试指南                                                                                      
工厂预设为正常灵敏度模式：2个脉冲，中等灵敏度，VR1灵敏度微调及开关2.3.4.5.6有效。 

开启电源，确保报警系统关闭，调VR1另灵敏度达至您最满意的程度。指示灯结果如下： 

绿灯闪烁次数-----脉冲个数。 

绿灯点亮-------- 检测到振动，但还不够发出报警条件。 

   红灯点亮--------  报警继电器输出。 

AI灵敏度模式调试：VR1灵敏度微调及开关5,6脉冲计数无效，开关2,3,4有效。 

1. 开启开关 1（AI灵敏度模式）,开关2,3置关------红灯亮起。 

2. 当AI灵敏度模式开启时，AV-01探测器将自动学习并记录防区的振动频率。 

3. 当红灯亮起时，在探测区域内输入振动信号。 

4. 指示灯变为绿色时，即被记录为有效振动，随后指示灯将变回红色（需等待指示

灯变回红色，探测器则会记录下一个振动频率）。 

5. 探测器可根据振动的频率、力度来记录和分析被探测区域振动信号的规律，由远

及近，离探测器最远的位置开始记录。 

 

 

 

 
 

   

 

 

 

6. 若绿灯未能亮起，超出了探测区域的振动无法被记录学习，请尝试使用

“开关4 高灵敏度”，或安装更多 AV-01探测器。 

7. 当每次有效振动都被记录后，该探测区总体有效振动信号都会被系统保存。 

20秒后红灯消失，绿灯闪动，即为振动信号次数已记录保存并正入AI灵敏度模式。 

8. 建议在红灯未灭之前，不要关闭AI模式。绿灯闪烁的次数表示有多少次脉数。 

9. 红灯未灭之前关闭AI模式----开关1关闭，将退出AI灵敏度模式并自动进入正常灵

敏度模式。 

10. 如果需进一步的调试，将开关1置关闭10秒钟后，脉冲计数清零。再将其开启，

随后可根据上面第 1 步骤开始再进行调试。 

11. 如果开启AI灵敏度模式后，20秒内无振动信号输入，当红灯熄灭时，绿灯亮起

1次即为脉冲计数为1，并自动进入AI灵敏度模式。 

 

接线端口                                                                        
 

 

 

 

 

 

 

 

1）模式选择开关。 

2）防拆开关，当面盖被拆除时会启动。 

3）灵敏度调节旋钮，顺时针调灵敏度低。 

4）螺丝孔，底面合壳螺丝用附件包圆头螺丝。 

5）电源 DC12伏，具有反极性保护功能。 

6）防拆常闭输出。 

7）锁存连接（在首个报警,常规锁定,顺序锁存模式时，此端口施加DC12V，LED指

示被禁用。有报警后DC12V消除，LED指示锁存状态）。 

8）报警输出。 

9）首个报警模式，顺序锁存模式并联通信端。 

 

产品并联                                                             
 

 

 

 

 

 

 

6~8芯线接法： 

6 芯线：2线供给电源，2线供给防拆开关，2线供给报警输出。 

7 芯线： 在 6线基础上，增加 1线用于锁存连接------接DC12V。 

8 芯线： 在 7线基础上，增加 1线用于通信连接。 

 

 



 

开关模式选择                                                                    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

规格说明                                                                     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

灵敏度： 

当周围环境较嘈杂，选用低灵敏度模式——-如公路，机场，工厂等。当周围

环境较安静，选用高灵敏度模式——-尤其是广阔的探测区域。 
 

布防检测： 

      使用该模式来测试安装是否正确。绿灯点亮，表示设备记录该次振动。红灯点

亮，表示产品收到足够振动数据报警输出，可根据该区域的振动规律进行布防。 
 

首个报警： 

按产品并联8芯线接法，产品接收振动信号，报警输出。MEM端口断开12V

（主机撤防），首个报警的产品红色灯一直点亮。MEM端口再接上12V（主机布

防），红灯灭。 
 

常规锁定： 

按产品并联7芯线接法，产品接收振动信号，报警输出。MEM端口断开12V

（主机撤防），产品红色灯一直点亮。MEM端口再接上12V（主机布防），红灯灭。 
 

顺序锁存： 

按产品并联8芯线接法，产品接收振动信号，报警输出。MEM端口断开12V(主

机撤防)。连接在一起的所有AV-01探测器会记录他们的设备报警顺序. 前8个设备

会根据其报警响起的顺序亮红灯——-第1个亮一次红灯，第2个亮两次红灯. 其余的

设备开始亮绿灯——-第9个亮一次绿灯，第10个亮两次绿灯，如此类推。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开关 1 

AI模式 开 

正常模式 关 

开关 4 

低灵敏度 开 

高灵敏度 关 

开关 2 3 

布防检测 关 关 

常规锁定 关 开 

首个报警 开 关 

顺序锁存 开 开 

开关 5 6 

1个脉冲计数 关 关 

2个脉冲计数 开 关 

4个脉冲计数 关 开 

6个脉冲计数 开 开 

电源电压 9V~16VDC 

静态电流 

报警电流 

16mA 

25mA 

灵敏度 通过自动学习或VR旋钮调节设定 

脉冲计数 1~6个脉冲 

指示灯 两种颜色指示灯 

锁定模式 常规锁定模式 首个报警模式 按顺序锁定模式 

报警输出 常闭 24VDC,100mA 最大 

报警周期  约 2秒 

防拆开关  常闭，当外壳被移去时打开：
24VDC,100mA 最大 

工作温度  -20OC~+50OC 

环境湿度  0~ 90% 

尺寸  93x26x23mm 

任一台传感器在锁定状态下回路中最大单元数  100 

按顺序锁存模式下回路中的最大单元数  16 


